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CAM-Robot

Effettua lavorazioni CNC con un robot 
antropomorfo, utilizzando percorsi di 
lavoro definiti dinamicamente 
direttamente in produzione

Il robot che interpreta
direttamente i disegni CAD
in traiettorie robotiche

Importazione del percorso di lavorazione 
personalizzato disegnato a CAD.

Trasformazione automatica del file DXF in un 
percorso utensile.

Gestione di parametri specifici: avvio/stop del 
tool, velocità di lavorazione, quote, ecc.

Generazione automatica del programma 
robotico a partire dal G-code.

COME FUNZIONA

Scrivi, modifica, archivia, cancella, richiama e metti in 
esecuzione i percorsi di lavorazione con facilità.

LA SOLUZIONE
Robot industriale antropomorfo impiegato come 
centro di lavoro

Interfacciamento con software d’interpretazione 
G-code (standard DIN66025)

Interfaccia user-friendly direttamente gestibile 
dall’operatore sul campo

Con questa soluzione innovativa di Smart 
Manufacturing, Eureka System propone un sistema 
robotico flessibile e dinamico, capace di adattarsi 
con facilità a nuove configurazioni di percorso e di 
lavorazione.

Perché scrivere i percorsi robotici manualmente o 
dover rifare il setup di una macchina CNC per ogni 
nuova lavorazione?

Con il CAM-Robot tutto questo viene automatizzato 
in pochi semplici passaggi.

La flessibilità e la replicabilità della soluzione sono 
infatti i suoi maggiori punti di forza.

Spalmatura, taglio, saldatura, verniciatura, marcatura 
ed erogazione sono solo alcuni esempi di possibili 
applicazioni del CAM-Robot.
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TUTTI I VANTAGGI

Spiegaci le tue esigenze aziendali:
  possiamo creare insieme la soluzione su misura per la tua azienda
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Configurazione dinamica e intuitiva 
dei percorsi robotici di lavorazione 
dei pezzi da produrre.

FLESSIBILITÀ

Creazione automatica delle traiettorie 
robotiche: a partire da semplici file 
CAD il software esporta direttamente 
i dati di comando richiesti dal robot.

AUTOMAZIONE

Simulazione grafica dei percorsi di 
lavorazione direttamente all’interno 
del software, con verifica di errori e 
anomalie.

AFFIDABILITÀ 


